Stadsetningar- og eftirlitskerfi fyrir baujur sem nytir DGNSS
og LoRaWan fjarskipti

Pegar skip & sj6 leggja sjomerki, til deemis baujur, nota pau sinn innbyggoa
GNSS stadsetningarbunad til ad fa stadsetningu sina og skra pa stadsetningu
sem stadsetning baujannar. En baujur eru yfirleitt lagoar fra aftari enda
skipsins og stadsetningarblinadurinn er neer midju pess. Pessi skip eru
nokkud stoér og er stadsetningarbinadurinn mérgum metrum fra peim stao par
sem baujan er 16g0 i raun og veru. Skekkjur i merkjum GNSS, sem verda til
einkum af véldum jonhvolfs jardar, auka enn skekkjuna & stadsetningu
baujunnar. Tilgangur pessa verkefnis er ad proa teeki sem er sett & baujuna
begar hun er 16g0. Teekid meelir mjdg nakveema stadsetningu med GNSS og
GNSS leidréttingargégnum og & sama tima notar litid afl. Til pess var
LoRaWAN netkerfi sett upp par sem leidréttingargégn eru send fra LoRaWAN
gatt til teekisins & baujunni sem notar pau til ad 60last stadsetningu sina med
skekkju innan vid einn metra. Leidréttingargdgnin eru sétt fra kerfi
vidmidunarstddva sem er rekid af Landmaelingum islands og heitir lceCORS.
IceCORS streymir gdgnunum & internetid gjaldfrjalst og eru pau sott af
Raspberry Pi télvu sem sendir pau til gattarinnar yfir Ethernet. Teekid a
baujunni er ESP32 6rtélva veedd LoRa sendividtaeki og GNSS vioteeki.
Raspberry Pi télvan og gattin geetu ymist verid sett & skipid sem leggur
baujuna eda sett upp & landi par sem go60 yfirsyn er yfir pau sveedi par sem
baujur verda lagdar. Préfanir & kerfinu leiddu i ljés ad nakveemni stadsetningar
teekisins batnar verulega pegar leidréttingar eru sendar til pess med LoRa og
var skekkjan vel innan eins metra. Maelingar syndu ad heegt var ad senda
leidréttingar allt ad 15,5 km vegalengd medan teekid nadi slikri nakveemni.



